
Como trucar servos TowerPro SG90 
 

El modelo de servo se puede mirar en el siguiente enlace: 
 
http://www.focalprice.com/YO019L/TowerPro_SG90_15kg03sec_9g_Micro_Servo_Bl
ue.html 
 
Comprando dos servos en fechas diferentes en la misma tienda, 
aunque a primera vista por fuera sean iguales puede ocurrir que por 
dentro el potenciómetro y su sistema sean diferentes. 
 
Para trucar un servo de 180º a 360º en general hay que hacer 2 
pasos: 
 

• Trucar el sistema de control del potenciometro, para que 
físicamente pueda girar los 360º y engañar al sistema de 
control de posición. 

• Cortar la pestaña que trae el engranaje que bloquea el giro de 
360º. 

 

Paso 1: Trucar sistema de control 
 
Hay que cotar con un cutter las dos pegatinas que trae el servo, para 
luego poder separar con facilidad la carcasa. 
 

 
 



Soltamos los 4 tornillos que trae. Hay que tener cuidado porque la 
rosca es la propia carcasa y si lo forzamos se puede dañar la rosca. 
 

 
 
 
 
 
Sacamos completamente los 4 tornillos y separamos la tapa trasera 
del cuerpo. De esta manera tendremos acceso a la placa de control 
de giro y al potenciometro. 
 

 
 
Sacamos la tarjeta de control de giro y comprobamos que hay 2 
cables que van al motor de continua y otros 3 al potenciómetro. 
 

 



Ahora lo que tenemos que hacer es sustituir el potenciometro por 2 
resistencias del mismo valor. El valor de la resistencia no importa 
cual sea (yo he usado de 3300 ohm) pero las dos resistencias tienen 
que tener el mismo valor. Como mis resistencias tienen una 
tolerancia del 5% las mido con el polimetro para asegurarme que las 
dos tienen el mismo valor. El esquema de conexión de las 
resistencias es el siguiente: 
 

 
Al sustituir el potenciometro por 2 resistencias iguales, engañamos al 
potenciometro haciendole creen que siempre está el potenciómetro 
girado a 90º. 
 
Al soltar los 3 cables del potenciómetro hay que fijarse cual de los 
cables esta conectado a la pata del centro del potenciometro. Ese 
cable tendrá que conectarse a la unión de las 2 resistencias. A mi me 
gusta añadirle cable termosensible para proteger el circuito de 
posibles cortocircuitos. 
 

 



Una vez soldadas las resistencias a los 3 cables, con un mechero se 
calienta el cable termo sensible quedando protegidas las soldaduras. 
Ahora hay que meter todo en el minusculo espacio que hay en la caja 
del servo. Para hacer un poco de sitio suelo cortar las 3 patas del 
potenciómetro que no sirven para nada. 
 

 
 
Este servo tiene un potenciometro que no gira los 360º. No se 
aprecia muy bien en la foto pero la base el eje del potenciómetro 
tiene una arandela fina para que haga tope en la carcasa del 
poteniometro y no gire más de 180º. Con un taladro de mesa, una 
broca de 0,8 mm, alicates de punta fina y mucho cuidado hay que 
desgastar la arandela fina hasta que deje girar los 360º. 
 

 
 
 
 
 


